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Abstract:	
  Singular	
  dynamical	
   systems	
  (also	
  referred	
   to	
  as	
  descriptor	
  systems,	
   implicit	
  
systems,	
   differential-­‐algebraic	
   systems	
   or	
   generalized	
   state-­‐space	
   systems)	
   	
   are	
   	
   a	
  
natural	
   representation	
   of	
   dynamic	
   systems	
   and	
   frequently	
   	
   appear	
   in	
   many	
   practical	
  
areas	
   such	
   as	
   engineering	
   robotics,	
   economic	
   systems,	
   power	
   systems,	
   population	
  
development	
  systems,	
  etc.	
  Many	
  	
  mathematical	
  control	
  	
  concepts	
  	
  have	
  been	
  extensively	
  
studied	
   for	
  many	
  years	
  and	
  various	
   interesting	
  results	
  have	
  been	
  extended	
  to	
  singular	
  
systems,	
   such	
   as	
   Lyapunov	
   stability	
   and	
   stabilization.	
   This	
   talk	
   presents	
   some	
   new	
  
aspects	
   in	
   the	
   theory	
   of	
   finite-­‐time	
   stability	
   (non-­‐Lyapunov	
   stability)	
   and	
   control	
   of	
  
singular	
  dynamical	
  systems.	
   	
  The	
  report	
  covers	
  main	
  concepts	
  and	
  contributions	
  	
  from	
  
the	
   area	
   of	
   finite-­‐time	
   stability	
   and	
   stabilization	
   	
   extended	
   to	
   linear	
   singular	
   systems	
  	
  
with	
  time	
  delay.	
  
	
  
	
  

Một	
  số	
  hướng	
  mới	
  trong	
  lý	
  thuyết	
  ổn	
  định	
  hữu	
  hạn	
  	
  
và	
  điều	
  khiển	
  hệ	
  động	
  lực	
  suy	
  biến	
  

	
  
Vũ	
  Ngọc	
  Phát	
  

Viện	
  Toán	
  học,	
  Viện	
  Hàn	
  lâm	
  Khoa	
  học	
  và	
  Công	
  nghệ	
  Việt	
  Nam	
  
	
  

Tóm	
  tắt:	
   	
  Hệ	
  động	
   lực	
  suy	
  biến	
   (hay	
   thường	
  gọi	
   là	
   	
  hệ	
  descriptor,	
  hệ	
  phương	
   trình	
  vi	
  
phân	
  ẩn,	
  hệ	
  phương	
   trình	
  vi	
  phân	
  đại	
   số,	
  hệ	
   trạng	
   thái	
   suy	
   rộng)	
   là	
   	
  một	
  biểu	
  diễn	
   tự	
  
nhiên	
  của	
  hệ	
  động	
  lực	
  	
  xuật	
  hiện	
  thường	
  xuyên	
  	
  trong	
  nhiều	
  lĩnh	
  vực	
  	
  thực	
  tiễn	
  như	
  	
  hệ	
  
kỹ	
   thuật	
   tự	
  động	
  hóa,	
  hệ	
  kinh	
   tế,	
  hệ	
  phát	
   triển	
  dân	
  số,	
  vv…	
  Trong	
  nhiều	
  năm	
  qua	
  việc	
  
nghiên	
  cứu	
  	
  định	
  tính	
  các	
  hệ	
  động	
  lực	
  suy	
  biến,	
  như	
  tính	
  ổn	
  định	
  Lyapunov,	
  tính	
  	
  ổn	
  định	
  
hóa,	
   tính	
   tối	
  ưu	
   	
  đã	
  và	
  đang	
  được	
  sự	
  quan	
   tâm	
  của	
  nhiều	
  nhà	
  khoa	
  học	
  và	
  nhận	
  được	
  
nhiều	
  kết	
  quả	
  thú	
  vị.	
  	
  Báo	
  cáo	
  này	
  trình	
  bày	
  một	
  số	
  hướng	
  	
  mới	
  trong	
  lý	
  thuyết	
  ổn	
  định	
  
hữu	
  hạn	
   (ổn	
  định	
  không-­‐Lyapunov)	
   	
   và	
  điều	
   khiển	
  hệ	
  động	
   lực	
   suy	
  biến.	
  Một	
   số	
   khái	
  
niệm	
  và	
  kết	
  quả	
  	
  giải	
  bài	
  toán	
  ổn	
  định	
  hữu	
  hạn	
  và	
  ổn	
  định	
  hóa	
  	
  được	
  nghiên	
  cứu	
  mở	
  rộng	
  
cho	
  hệ	
  phương	
  trình	
  vi	
  phân,	
  sai	
  phân	
  suy	
  biến	
  có	
  trễ.	
  	
  
	
  


